b Pliego de condiciones para la contratacidn de asistencias técnicas
j ecoemoes para la realizacién de trabajos de seguimiento de vehiculos

de recogida de residuos y otros servicios similares.

ANEXO I: METODOLOGIA DE SEGUIMIENTO DE VEHICULOS.

La realizacion de estas rutas se efectuara mediante el seguimiento y toma de datos por
parte del personal de trabajo de campo, del vehiculo de recogida de los contenedores
de la fraccion de residuos objeto de andlisis, durante su recorrido habitual en una ruta

de recogida.

Se evitara interferir, en la medida de lo posible, en las operaciones de recogida, por lo
que el equipo de seguimiento adaptara su ritmo de toma de datos al ritmo del equipo de

recogida.

FASE INICIAL: Organizacion del trabajo.
El contratista recibird una solicitud de rutas a realizar.

Desde Ecoembes se enviara a la unidad de gestidn, incluyendo en copia al contratista
asignhado, una comunicacion explicando la necesidad de la realizacion del seguimiento

para que colabore en el proceso.

Ecoembes o en quién ésta delegue, proporcionara a la empresa adjudicataria la
siguiente informacion, de cara a la preparacion del trabajo de campo:

e Unidad de Gestién y/o municipio.

¢ Contacto para organizar el seguimiento.

e Sistema de recogida.

e Fraccion de residuos.

¢ Informacion relevante de interés que deba tener en cuenta.

Una vez Ecoembes comunique al interlocutor de la administracion, o al que en esta
delegue la necesidad de realizar el seguimiento, el contratista deberd solicitar
semanalmente la informacién necesaria al contacto hasta poder coordinar la fecha, hora

y punto de salida del camién para la realizacién del seguimiento de la ruta.

El contratista tendra informado a Ecoembes de los intentos fallidos de contacto con la
unidad de gestion o las demoras més alla de las 4 semanas. Es estos casos se valorara
realizar acciones adicionales con dicha entidad o sustituir el seguimiento por otra
entidad.

El contratista comunicara a Ecoembes una prevision planificada de los trabajos a

realizar que serd comunicada semanalmente a Ecoembes a través de los archivos y
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canales que se establezcan. La realizacion de los trabajos se concentrara al principio
de afio para asegurar el cumplimiento del gasto presupuestario.

Ecoembes 0 en quién esta delegue creard en la aplicacion web el numero de rutas

necesarias y aprobadas por Ecoembes con estado de ruta propuesta.

En el caso de producirse eventualidades que afecten a la planificacion del proyecto o de
su equipo, seran comunicadas de forma &gil por ambas partes para evitar

desplazamientos de los equipos de trabajo y coordinar la solucion méas adecuada.

FASE DE TRABAJO DE CAMPO: Medicion de los parametros.

Se anotard la hora de inicio de la ruta en el momento en que el vehiculo de recogida
inicie la marcha en el lugar de salida (sin considerar tiempos adicionales de espera
requeridos hasta el inicio del movimiento del camién de recogida), tomando como
kilbmetro cero ese lugar. A partir de ese momento se iran tomando los datos de tiempos

y kilbmetros recorridos con el dispositivo GPS.

Se deberd acomparniar al vehiculo durante la ruta completa. A lo largo de la ruta y en
cada parada del vehiculo para el vaciado de los contenedores, el equipo de trabajo de

campo tomara todos los parametros necesarios.

En caso de tratarse de un encargo especifico de naturaleza similar a los servicios
contemplados en el documento del pliego, Ecoembes definira el formato de las hojas de

campo y el contenido y forma del informe a entregar.

Los datos que completar a lo largo de la ruta, a menos que Ecoembes indique lo

contrario:

Datos generales.
e Operarios que realizan la recogida (conductor y peones).

e Horario.

e Lugar de salida (direccion exacta y coordenadas).

¢ Numero de contenedores totales vaciados (indicando tipo y capacidad).

e 1 foto de cada uno de las marca-modelo encontrados en los contenedores
vaciados de la ruta, independientemente que se haga informe de llenado o no.

¢ Nombre de los municipios o nucleos de poblacion incluidos en la ruta.



Pliego de condiciones para la contratacidn de asistencias técnicas

@ ecoembes para la realizacidn de trabajos de seguimiento de vehiculos

de recogida de residuos y otros servicios similares.

Peso del material recogido en la ruta (segun pesaje realizado en el punto de
descarga). Este dato es imprescindible por lo que es importante cerciorarse de
gue el camién va a descargar, de que inicia la ruta vacio y se va a pesar en
destino. El nimero de portes y peso de cada uno de ellos.

Frecuencia de la ruta (indicando dias y si es fija o rotativa).

Tipo de contenedores y sus caracteristicas (marca, modelo, material de
fabricacion, volumen, etc.).

Datos del camion (marca, tara, N° de ejes, etc.).

Datos operativos de la ruta.

Tiempos de desplazamiento de cocheras al primer contenedor, entre
contenedores, tiempo de vaciado de cada contenedor (contado desde la parada
del vehiculo hasta que arranca de nuevo), tiempo entre nlcleos de poblacion, si
hay varios nucleos (contado desde el ultimo contenedor recogido en un ndcleo y
el primero recogido en el siguiente), del Gltimo contenedor al centro de descarga,
del centro de descarga a cocheras (si regresa).

Tiempo de paradas (parada para el desayuno, paradas técnicas, circunstancias
diversas, etc.) que puedan afectar al valor de los parametros medidos y que
hagan que el tiempo de traslacion entre puntos se vea claramente afectado.
Indicando el motivo de cada parada.

Numero de kilbmetros recorridos desde la salida al primer contenedor, entre el
primer contenedor y el Ultimo contenedor recogido, del Gltimo contenedor al
centro de descarga, del centro de descarga a cocheras. En caso de que existan
varios nucleos de poblacion, se obtendra el valor entre nicleos (contando desde

el ultimo contenedor recogido en un nucleo y el primero recogido en el siguiente).

En el seguimiento sera importante tomar nota de aquellas incidencias que puedan

afectar al valor de los parametros medidos, como obras, retenciones anormales del

trafico de vehiculos, etc. que hagan que el tiempo de traslacion entre contenedores se

vea claramente afectado.

Datos de los puntos de contenedores.

Se denomina “punto de contenedores” a cada ubicacién donde esta instalado, al menos,

un contenedor de la fraccion analizada (por ejemplo: envases ligeros, papel-carton,
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organica, fraccion resto, textil, etc.). Seran los puntos en los que el vehiculo hace parada

durante la ruta, para el vaciado de los contenedores.

De ellos se indicara:

Numero de contenedores de cada tipo instalados: Se considerara que
cualquier contenedor forma parte del punto de contenedores si estd a una
distancia maxima de 5 metros al contenedor que se esté analizando. En las
observaciones se indicara si la capacidad de alguno de los contenedores no es

la estandar.

También se informara de la marca y modelo de los contenedores encontrados a

lo largo de la ruta.

Contenedores cercanos: si el punto de contenedores no tiene alguno de los
tipos de contenedores indicados, se debera indicar la distancia aproximada
desde el punto de contenedores al contenedor de cada tipo que falte que esté
mas cercano, pero solo si dichos contenedores son visibles desde el punto de
contenedores.

Por ejemplo, si hay un contenedor amarillo de carga trasera al lado de dos
contenedores de fraccion resto, pero no hay ninguno de papel cartén o vidrio a
menos de 20 metros, se indicara la distancia al contenedor de papel cartén mas
cercano y también al contenedor de vidrio mas cercano; si no son visibles no se

pondra ninguna distancia.

Presencia de material, objetos, bolsas alrededor de los contenedores. Se
indicard cada tipo de contenedor, si hay bolsas, objetos, cajas, etc. alrededor.

Se indicara el tipo de residuos que hay: bolsas RSU, cajas carton, objetos, etc.

Emplazamientos singulares de los contenedores: proximidad a comercios,

colegios, obras, bares, restaurantes, etc.

Tipologia urbanistica del entorno donde se ubica el punto de contenerizacion.
Se utilizara la clasificacion aportada por Ecoembes. Sera especialmente
importante la homogeneidad de criterio del personal de campo a la hora de

interpretar dicha clasificacion.

Actividad comercial del entorno déonde se ubica el punto de contenerizacion.

Se utilizara la clasificacion de actividad comercial alta, media, baja o nula.
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Registro de informe de llenado de los contenedores de la fraccion de

residuos objeto de andlisis. Para los casos de sistema de carga lateral o similar

(bilateral) y carga superior se indicaran todos los datos incluidos en el archivo

facilitado por Ecoembes.

O

O

@)

Marca y modelo del contenedores.

Diferentes medidas para cada tipologia de contenedor segun las

marcas y modelos existentes en la biblioteca compartida por

Ecoembes.

Se facilitara una

instruccién para

identificar

claramente las dimensiones de los contenedores. El archivo sera

de solo lectura y se avisara a Ecoembes en caso de tener que

ampliar la informacién o modificarla.

Distancia de la boca a la linea media de residuo en cada uno de

los contenedores de la ruta.

El porcentaje de llenado aparente.

Siempre que sea posible, se realizara esta comprobacion sin interrumpir el

servicio de recogida adaptandose a la velocidad de la recogida. Si por ello no

fuese posible hacer el control directamente, sera valida la participacion de los

operarios del servicio de recogida en la obtencién de estos datos, siempre que

muestren su intencién de colaborar.

ID Ruta

ccan

|Actividad

ua

[Tipo_Recogida

Nombre UG

[Tipologia

Fecha

Empresa

Componentes
equipo

kg recogidos en
ruta porte 1

kg recogidos en
ruta porte 2

kg totales

0

Nede punto

Nede Marca

contenedi | contenedc .

Modelo

Altura (m)
parte inferi _

Altura (m)
parte super

Ancho (m)
parte inferi|

Ancho (m)
parte super

Largo (m)
parte infer|

Largo (m)
parte superi _

Altura de boca @

parte superior
(m) |7

CONTENEDOR 1
Distancia boca-

linea residuo ((

Volumen atil
tedrico (m .

CONTENEDOR 1

% Llenado
aparente

Observaciones

Datos relativos al vehiculo que realiza la recoqgida.

Esta informacion se preguntara al personal de la empresa de recogida y preferiblemente

se verificara con el propio vehiculo y/o con el operario durante el trabajo de campo:
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Matricula.

Tara 'y Peso Maximo Autorizado (P.M.A.).

Si el vehiculo comienza la ruta vacio o con carga.

Si el vehiculo descarga lleno o no.

Sistema de carga (superior, lateral, superior robotizado o bilateral, trasera, etc.).
Enganche del vehiculo (este depende del sistema de carga del vehiculo).
Chasis: fabricante.

Numero de ejes.

Caja: fabricante, capacidad (en metros cubicos), compactacion (si o no).

Adicionalmente podré requerirse: afio de matriculacion, combustible del vehiculo y

fuente de energia del sistema de compactacion (diésel/biodiesel, gas natural

vehicular, biometano, electricidad, hidrégeno-pila combustible, propano, etanol,

mezcla gas natural-hidrégeno, hibrido diésel-eléctrico, hibrido gas-eléctrico, hibrido

diésel-eléctrico enchufable, hibrido gas-eléctrico enchufable), modelo de chasis y

modelo de caja.

Fotografias que realizar durante el sequimiento.

Foto general del vehiculo de recogida, que visualice la matricula de este.
Foto del/de los ticket/s y/o albaranes correspondientes a la/s descarga/s del
material recogido.

Foto de los distintos modelos de contenedores existentes.

FASE DE INFORME DE RESULTADOS.

Carga de resultados en la aplicacién web de Ecoembes.

Ecoembes impartird a la/s empresa/s adjudicataria/s la formacién necesaria para el

manejo de la Aplicacién Web.

Una vez realizados los trabajos se cargaran en la aplicacion en los plazos establecidos

recogiendo todos los parametros solicitados, momento en que se debe pasar la ruta a

estado “validada pendiente de aprobacién” para su revision por Ecoembes o0 en quién

esta delegue. La entrega de resultados debe ser completa, afiadiendo reportaje

fotogréfico, informe de llenado, etc.
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FASE DE APROBACION DE LOS TRABAJOS.

Una vez la/s ruta/s se encuentren en estado “validada pendiente de aprobacion”,
semanalmente Ecoembes o0 en quién esta delegue, revisara los trabajos realizados
verificando que la informacién exigida en cada servicio se ha cargado correctamente en
la aplicaciébn web acompafiada de la informacién necesaria segun servicio solicitado. En
el caso en el que Ecoembes o en quién esta delegue, detecte errores en la carga de
datos en la aplicacion web dicha ruta/s serd/n rechazada quedando en este estado hasta
su correccién por parte del adjudicatario dentro del plazo establecido. Una vez
subsanado el error volvera a ser revisada por Ecoembes 0 en quién esta delegue, para

ser aprobada, finalizando de esta forma el proceso.
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ANEXO | a: Aplicacion de seguimiento de rutas.

A continuacion, se muestran las distintas pantallas para la carga de datos segun el tipo
de informacion que debe quedar registrada:

UBICACION DE CONTENEDORES.

En esta aplicacion se han de introducir los distintos pardmetros indicados en la

metodologia.

Archivo  BisquedaRutas  Calidad del Servicio ~ Seguimiento de Vehiculos  Pancles  Utilidades  Opciones  Ayuda

Seguimiento de Rutas.

Principal | Seguimicnto Vehiculo|

|Bisqueda|
@ Agregar Modificar Eliminar  Opciones ~ Aceptar 1 Cancelar | (2)Imprimir §€] Exportar | #8 Buscar | [|Limpiar | [§ Cerrar
Bisqueda
NobeRua [ | DRaa [ |  TiodeRecooda | (g8  Entidsdes Locdes | I
Empresa Sequi - Estado: - Municipios [ |
Desde 01/10/2018 00:00 Hasta: 161012019 17:21 Muricipio Principal

Unidad Gestion: v Tipologia Municipio: v
DepainUe: [ ] comni astoone =

Detalle
Uridad Gestién UG1543 ] Nombre dela Ruta | Ayurtariento de Ménda Empresa
Vateral Tieo de Recogida | Seleccionados: 1 v Motivo Ruta
Tipo de Ruta Estado de la Fta Disp Bevacont. | Trasera
Camiones Potes
[iDetaiic}| Otros  Vincuios -
Entidades Locales | Seleccionados: 1 v [| Responsable Ruta
Tipologia Muricipio | Seleccionados: 1 v Técricode Campo | Seleccionados: 2 v
Wuricpios Vérda Inicio Seguirierto
Wuricpio Principal Final Seguiiento
Lugar Iricio Amacenes FCC. Calle Valladold. Poligono Industrial B Prado Merca Contenedor | Seleccionados: 2 -
Lista

maetarit [ ]

Arrastre una columna para agrupar

Id | Comunidad Auténoma + Ug | Nombre Ruta | Tipo Ruta +| Material + | Estado || Fechainicioseguimiento P Disp Elevacontenedor R Duracién +| Kilos Recogides  #| N2Peones #| N2Portes #| NeFuntos +#|NeConte +
- W o [ [N w [N [N — — — -
6754 EXTREMADURA Seguimicnto | ENVASES LIGEROS | Aprobada. E 2 1
6806 CANARIAS UG1035 Ayuntamiento de Arona Seguimiento ENVASES LIGEROS  Aprobada E 16/1072018 06:03 Bilateral 06:33 1380 0 66
6207 CANARIAS UG1085 Ayuntamiento de Arona Seguimiento ENVASES LIGEROS ~ Validada Pendient. E 18/10/2018 03:56 Superior 480 0 24
6809 CANARIAS UGT104 Ayuntamiento de San Cristébal de Ia Laguna Seguimiento ENVASES LIGEROS  Aprobada E 03/1012018 21:01 Lateral 0602 3180 0 %
6810 CANARIAS UGTITT Ayuntamiento de Adeje Seguimiento  ENVASESLIGEROS  Aprobada € 177012018 07:02 Superior 0603 1000 0 2%
6811 CANARIAS UGT111 Ayuntamiento de Adeje Seguimiento PAPEL/CARTON Aprobada E 1371072018 01:01 Superior 0516 2080 o 2
6812 CANARIAS UGT112 Cabildo de Fuerteventura Seguimiento ENVASES LIGEROS ~ Validada en Fase. E 2371012018 03:00 Superior 0828 1820 0 40
£213 CANARIAS UG1122 Ayuntamiento de Santa Cruz de Tenerife Seguimiento ENVASES LIGEROS  Aprobada E 02/10/2018 05:58 Lateral 0751 4020 L] &1
Archivo  Busqueda Rutas  Caldad del Servicio Seguimiento de Vehiculos  Paneles  Ubihdades  Opoones  Ayuda
Seguimiento de Rutas.
Princigal | Seguimicnio Vekiculo|
Bisgueda|
O Agregar | Modifica Eliminar Opeiones = eptar 3 Cancelse | &) Imprionir ) Exportar | # Busear | (7] Limpiar | I Cerrar
Bisqueda
Hombro Futa: | 1D Auta: Tipo de Recogda 88|  Eniidades Locales i
Empress Segu o] Essdo 5 Muncicis
Desde: D1/1072078 0000 = Hagta 160172019 17:21 ] Muricicio Princioal:
Urided Gessirs: | Eevacersensdores P Tipsioga Muricii: ~
Descrpeién UG- | Comuid Aubinome: v
Detalle
Unidad Gestién 543 [ ] Mombre de la Rute  Ayurtamerto de Menda. Empresa
Matzal Tipo de Recogids | Seleccionados: | ~ Mative Futa
Tio de futa Estado de s Futa Dup Bevacore,  Tresers
Camiones Potea
Detale [ D] Vincuies 3
NEde Podes 2 Duracidn Auta 0521 Propietaria Futa lavier Seraro Teo Mapeo  Automalice. «
N? de Plos Conte. L] FPeso Material Rec. 460 Empresa Recogida Fichero GPS Ver
HE Conte. Maricigia 1 12 de Pecnes Cortacts Emp. Fec s
Fita Otservada Ooservacenes
usta
Biscueda ipida |
Nomkes Fua = TipoRum & Materal = Estado 5 5| Facha inicio ssguimierto. 5| Disp Bevacontensdor 8| Durscidn 8| Kilos Recopidos | e Feonas & NEPotes 8| IS Pumos 8| N!Conte =

[

@l

UGTIT Ayurtamienso de Adeie
UG1112 Cabildo de Fusneverura IASE
G193 Sunantarmianan s Sanra Cnos ds Tanssita Samimiame  FMUASES|IGFANS  Amohads
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VEHICULOS DE RECOGIDA.

En esta aplicacion se han de introducir los distintos pardmetros indicados en la
metodologia.

Archivo  Bisqueda Rutas  Calidad delServico  Seguimiento de Vehiculos  Paneles  Utdades Opciones  Ayuda
Seguimiento de Rutas.

Frincigal | Sequimiento Vehiculo |
Biisqueds | Camiones Ruta Seguimiento 5754

agregar ([} Modificar @ Biminar | [ Aceptar ) Cancelar | N Refresear | B Cermar
Detalle
W4 Ruda Nerbre Futa e Ménd
1d Camian 1 Maicuia M
Nimers Eies
Marca Crass. T Nimero Compatimentas
Vierca Cas PMA 0000 Vicieda Camién
Bevacortenedor Capacdad Caa 5 Compactacén

Archive  Busqueda Rutas  Cabdad del Servicio  Sequimiento de Vehiculos  Pancles  Utikdades  Opoiones  Ayuda
Seguimiento de Rutas.

. (2 mprimir ) Exportar a Excel | B4 Cerrar
Detalle

6. Ruta Norbre Ruta:

1d. Pose: Lugar e Ooigen

Descarga: Lugar de Descarga:  CTF Miida

Vehicuio Uenw Kioa Recogdon

Tipo Presentacién # Capacidad 8 Tipo Carga | Casos -
[l - e -
En Superiicie 1000 Trasenra 3
En Superficie 1100 Trasera 45
Solerrado 1100 Trasera 1
Lsta
Busqueda ripida
2 colurina para agrugr
Porte & Lugar de Origen -+ Descarga | Lugar de Descarga /| Kilos Recogidos = Vehiculo Lieno

g CTR Mérida 1200 5
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DATOS COMPLEMENTARIOS DE CONTENEDORES.

Archivo  Biisqueda Rutas

Seguimiento de Rutas.

Principal | Seguimiento Veticulo|
Bisqueda | Portes Ruta Seguimiento 6794 |
Bisqueda JPunhsdelem[

Calidad del Servicio

Seguimiento de Vehiculos

Paneles

Utilidades ~ Opciones  Ayuda

Agregar Modificar Eliminar Aceptar Cancelar | (& Imprimir ) Exportar a Excel | #ft Buscar |[] Limpiar | B Cerrar
Biisqueda
Detalle
1d. Porte 1 1d. Purt 3 Tipo Purto
Nombre dela Ruta | Ayurtamiznto de Ménda
| Contenedores| Detalle Entorno/Desborde
Tipo Contenedor 43| Tipo Presentacién 4| Capacidad * 4| Tipo Carga | M | Descripcién E
] = B = [l
Envases Ligeros En Superficie 1000 Trasera i DalosCas
Resto En Superficie 800 Trasera 2 o
Longiud
Tiempo de entrada
Tiempo de salida
Agregar Modficar Elminar
Lista
Punto * 8| Tipo Punto 4| Actividad | Tipologias | Calle 8| Barrio
- ) ) [y [y [l
1 Origen
2 Poroda
Nula Edificios enire 4 y 6 alturas Andrés Nieto Carmona, sn ida
4 Punio de Contenerizacién  Hula Eificios enire 2 y B alturas Andres Nieto Carmona-Colombiz Mérida
5 Punto de Contenerizacién  Media Edificios <&igual a Jalturas Desconocida (Residencia El Prado) liérida
6 Punto de Contenerizacién  Media Edificios <&igual a Jalturas Moreria-Holguin Mérida
7 Punto de Contenerizacién  Media Edificios <&igual a Jaliuras Calle Moreria (Caja Duer) Mérida
& Punto de Contenerizacién  Media Ecificics entre 4 y § ahuras San Salvador, frente 20 Mérida
$ Punto de Contenerizacién  Media Edificios <&igual 2 3aturas Trajzno, sn Mérida
10 Punto de Contenerizacién  Media Ecificics entre 4 y § aluras Concerdiz-Madrid Mérida
11 Punto de Contenerizacion  Media Edificios <4igual 3 3afturas Concerdia, frente 18 Mérida
12 Punto de Contenerizacién  Nula Edificios < 6igusl 3 3alturas Travesia Concordiz-Concordia Mérida
13 Punto de Contenerizacién  Media Edificios < 6igusl 3 3alturas Francisco de Almaraz-Prudencio Mérida
14 Punto de Contenerizacién  Nula Edificios < 6igusl 3 3alturas Francisco Almarsz, 31 Mérida
15 Punto de Contenerizacién  Nula Edificios < 6igusl 3 3alturas Hermando de Bustamante-F rancisco de Almaraz Mérida
16 Punto de Contenerizacién  Nula Edificios <igual 3 Jalturas Capitén Francisco de Almaraz, frente 7 Mérida

10
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DATOS DEL GPS

B,
Cabecera
‘Wl aypoint
wiAypint
‘Wl aypoint
wiAypint
‘Wl aypoint
wiAypint
‘Wl aypoint
wiAypint
103 | ‘waypoint
04 whaypoint
105 | ‘waypoint
06 | ‘whaypoint
107 | ‘waypoint
08 | waypoint
109 | ‘waypoint
0 whaypoint
il ‘Wl aypoint
12 | ‘waypoint
13 | ‘waypoint
123 whaypoint
124 | ‘waypoint
126 | ‘whaypoint
126 | ‘waypoint
127 | wlaypoint
128 | ‘waypoint
128 | ‘whaypoint
130 | ‘waypoint
131 whaypoint
132 | ‘waypoint
133 | wlaypoint
134 | ‘waypoint
135 | wlaypoint
136 | ‘waypoint
137 | whaypoint
186 | ‘waypoint
157 | ‘wlaypoint
158 | ‘waypoint
155 | ‘whaypoint
160 | ‘waypoint
161 | waypoint
162 | ‘waypoint
163 | whaypoint
164 | ‘waypoint
165 | whaypoint
1BE | ‘waypoint
1BY | wlaypoint
168 | ‘waypoint
169 | whaypoint
170 | ‘waypoint
171 waypoint
172 | ‘waypoint
173 wlaypoint
174 | ‘waypoint
176 | wlaypoint
176 | ‘waypoint
177 wlaypoint
1ra
174
180
12
182
183
154
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Waypoint

[
Descripcion
020202012 4:06:13
0202020102 4:09:03
02020202 4:10:02
oziziz0iz 41107
20202z 4:12:07
020202012 41337
020202012 4:14:40
020202012 4:16:50
020202012 6:453:16
020202012 6:49:13
02020202 65102
020202012 6:54:48
020202012 6:55:15
020202012 6:55:45
020202012 6:55:13
020202012 6:59:40
020202012 70142
02020202 70312
02020202 7:15:30
n2i0zezme 7351
020202002 7:36:35
02020202 73817
0202020102 7:39:35
020202012 7:40:16
nzinzeziz 74121
020202002 7:42:45
2022z 7435
020202012 7:.45:14
020202012 7:47:56
nzinzizoiz 75131
Ozi0zez01z &:17:13
02020202 32129
0200202002 5:22:47
020202002 &:24.20
020202012 2:04:40
020202002 9:06:25
020202012 20743
0202020102 9:08:59
O2i0zezme 21022
020202012 2:14:03
020202012 2:14:55
020202002 9:24:48
020202012 9:26:03
020202002 9:28:23
0200202002 2:30:27
020202002 9:34:28
020202012 9:35:35
020202012 23716
020202012 2:35:19
02020202 2391
020202012 9:40:33
020202012 2:41:.52
0200202012 9:43:55
0202020z 25120
020202012 9:56:45
020202002 10:11:03

Trackpoint

[u]

Tipo
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!
Us=er W aypoin
Uzer Waypain!

Informacidn

E
Latitad
[36 46,730
36 45 B06
36 45 BG
36 46 553
36 46550
36 46503
36 46 506
36 46 BEQ
[36 46593
36 45 593
M36 46 622
M36 46621
M36 46 623
[36 46 623
[36 46,495
[36 45,494
[36 46496
36 46,490
M3G 42 477
M3E 42,073
M3G 42073
M36 41.798
M36 41.733
36 41691
M36 41692
M36 41632
N3G 41632
36 41661
M36 41.EE2
36 41913
M36 41.910
M3E 42166
M3E 42165
M3E 42 262
M36 43923
36 43,81
M36 43,807
M36 43,876
M36 43,873
M36 43,378
M36 43,378
M36 42,443
M36 42443
[3E 42,280
M36 42,282
MG 43,223
M3E 43,220
M36 43,492
M36 43,492
M6 43,412
M36 43,410
M36 43464
M36 43,464
M6 44 730
[36 44730
36 46,790

F
Longitud

W 49.667
W2 49.443
W2 49444
W2 49,324
WE 49324
W2 49.017
W 49.016
W2 49109
WE AT T
W2 47780
W 48156
Wiz 48166
W 48158
Wz 48163
W 45256
W2 48268
W2 48.5583
Wz 48897
WE AT T
W2 46972
W2 BT
W2 46700
W2 46700
W2 4E.ES3
W 46652
W2 46893
W2 46893
W2 47110
UL T
Wiz 47692
Wz 47594
Wz 47955
Wz 47955
W2 48.050
WE 53409
W2 53263
W B2ET
W2 53263
W 53263
W2 B2.TED
W 2.7
Wz 51267
W 51266
w2 51103
W2 51105
w2 BO.500
w2 50501
W2 B0.446
W2 50445
W2 B0.3TT
WE 50373
W2 B0.338
WE G033
W2 60345
W2 G034
W2 49.651

Versiones &

G
Altitud
130m
15 m
4 m
106 m
106 m
93m
am
103 m
TZm
im
TEm
TEm
TEm
TEm
TEm
TEm
Hm
#lm
15m
23m
24m
Em
Em
im
im
5m
im
im
5m
5m
2m
2m
im
2m
im
5m
5m
5m
5m
i&m
Tm
B0m
5lm
48 m
43 m
3Em
3Em
5lm
5lm
BEm
55 m
BB m
BEm
EEm
EEm
128 m
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b Pliego de condiciones para la contratacidn de asistencias técnicas
j ecoemoes para la realizacién de trabajos de seguimiento de vehiculos
de recogida de residuos y otros servicios similares.

A E C u} E F [} H | ]

1 Cabecera Latitud Longitud Tiempo Altitud *rofundida: Leg Distancia Leg Tiempo Leg Yelocidad Leg Rumbo
2 | Trackpaint  M3646.730 W2 43 667 0200202012 4:00 185 m

3 | Trackpoint N3G 46731 W 43667 0210212012 4:01 181m im 0:00:13 0.3 kph 235 true
4 | Trackpoint N3G 46,731 W 43667 O20212012 4:01 176 m Om 0:00:02 0.2 kph 0 true

5 | Trackpaint N3G 46.731 W2 43 665 0200212012 4:01 175 m Om 0:00:02 0.3 kph 219 true
6 | Trackpoint N3G 46731 w2 43 665 O20212002 4:01 172 m 0m 0.3 kph FET true
T | Trackpoint N3G 46,731 W 43668 O20212012 4:01 18I m Om 0.5 kph FEE wue
5 Trackpaint N3G 46.731 W2 43,665 0200212002 4:01 165 m Tm 0.9kph B true

3 | Trackpoint N3G 46731 w2 43 665 O2I02120012 4:01 162 m 0m 0.5 kph 3 true
10| Trackpeint  M36 46,732 W 43667 020212012 4:01 1B1m Om 1.0kph I e
1| Trackpoint N3G 46.732 W2 43 667 0200212012 4:01 158 m Tm 0.9kph 54 true
12 | Trackpoint  M3646.732 W 43 667 0210212012 4:01 154 m 0m 0.3 kph 0 true
13 | Trackpoint N3G 46.732 W2 43.667 0200212012 4:01 151m Om 0.1kph 180 true
14 | Trackpoint N3G 46.732 W2 43 667 0200212012 4:01 150 m Om 0.2 kph 180 true
15 | Trackpoint  M3646.732 W 43 667 0202120012 4:01 6 m 0m 0.3 kph 3 true
16 | Trackpoint N3G 46.732 W2 43.667 0200212012 4:01 45 m Om 0.3 kph ST true
17 | Trackpoint N3G 46.732 W2 43 667 0200212002 4:01 45 m Om Okph 0 true
16 | Trackpoint  M3646.732 ‘w2 43 666 O20212002 4:01 W2 m im 0.4 kph B3 true
13 | Trackpoint N3G 46.732 W2 43.666 0200212012 4:01 141m Om 0.5 kph 55 true
20 | Trackpoint N3G 46.733 W2 43,666 0200212002 4:01 30 m 2m 2kph 29 true
21 | Trackpoint  M36 46,733 ‘w2 43 666 0210212012 4:01 13T m im 0.4 kph 16" true
22 | Trackpoint N3G 46.733 W2 43,666 0200212012 4:01 136 m Om 0.4 kph 22T true
23 | Trackpoint  M36 46755 W2 43 665 0200202012 d:02 132 m Im Zkph 204 true
24 | Trackpoint  M36 46753 W 43 667 020202012 &:02 123 m Zm 0.2 kph 44 true
25 | Trackpoint N3G 46.730 W2 43667 0200202012 4:06 129 m im 0.0kph 15 true
26 | Trackpoint  M3646.730 W2 43 EET 210202012 d: 06 131m Om Okph 0 true
7 | Trackpoint  M36 46753 W 43667 I 210202012 & B.I T30 m im 0.3 kph 6T true
28 | Trackpoint N3G 46.7532 W2 43662 0200202012 4:06 129 m Bm Ikph 152 true
29 | Trackpoint  M36 6. 764 W2 43 665 0200202012 d:06 130 m Jdm Flkph BT true
30 | Trackpoint  M3646.743 W2 43 664 020202012 4:06 130m adm 35 kph 7T true
31 | Trackpoint N3G 46.725 W2 43657 0200202012 4:06 130 m 34 m 41kph 164 true
32 | Trackpoint  M36 46702 W2 4357 020202012 d:06 130m 43m S8 kph 75 true
33 | Trackpoint  M36 46660 W 43670 020202012 4:06 130m dim 32 kph 134 true
34 | Trackpoint N3G 46.645 W2 43674 0200202012 4:07 131 m 26m Gkph 192 true
35 | Trackpoint  M36 46640 W2 d3E72 020202012 d:07 130 m Tm Z1kph 162 true
36 | Trackpoint  M36 46.533 W43 515 020202012 4:07 127 m EZ1m 44 kph 136 true
37 | Trackpoint N3G 46575 W2 435535 0200202012 4:07 125 m 45m 54 kph 138 true
G | Trackpoint  M36 46.555 w2 43,565 020202012 &:07 122 m 55m F3kph 134 true
39 | Trackpeoint  M36 46,553 W 43,565 020202012 4:07 122 m Tm 24 kph 132 true
40 | Trackpoint  M36 46.550 W2 43,562 0200202012 4:07 122 m EBm 22kph 132 true
41| Trackpoint W36 46.551 W 43526 020202012 &:07 120m S53m 27 kph G true
42 | Trackpoint  M36 46,558 W 43,500 020202012 4:07 1N8m Hm 3G kph T3 e
43 | Trackpoint N3G 46.553 W2 43,439 0200202012 4:07 M7 m Em 20kph 82 true
dd | Trackpoint  M36 46562 W 43,485 020202012 &:07 N7 m Gm Zkph 25 true
45 | Trackpoint  M36 48,573 Wad3.473 020202012 4:08 1M6m 3Em Skph 35 e
46 | Trackpoint N3G 46.533 W2 43.444 0200202012 4:08 MEm S6m 12kph S0 true
47 | Trackpoint  M36 46607 W 43,435 020202012 4:08 1M6m TEm TG kph 30 true
48 | Trackpeint  M3G46.612 W d3.433 020202012 4:08 NS m dm Fkph 350 rue
49 | Trackpoint  M36 46.605 W2 43.443 0200202012 4:03 115 m EBm Jkph 208 true
S0 | Trackpoint  M36 46553 w2 43,465 0210212012 410 113 m ddm Zkph ZET true
51 | Trackpeoint  M3E 48,577 W 43,480 20212012 410 T4 m JEm Z23kph 224 rue
52 | Trackpoint N3G 46.557 W2 43.471 0200212012 4:10 T4 m 39m 17 kph TET true
53 | Trackpoint  M36 46.557 ‘w2 43,466 0210212012 4:10 T4 m dm J0kph A0 tre
54 | Trackpoint  M36 46.553 W2 43.443 0200212012 4:10 112 m 24m 29kph 53 true
55 | Trackpoint N3G 46.560 W2 43,435 0200212012 4:10 112 m 22m 13kph 871 true
M 4 » | Waypoint | Trackpoint  Informacidn \Versiones ) 4

Una vez introducidos todos los datos, la aplicacion generara un informe de resultados

para Ecoembes.
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